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WZORCOWE EFEKTY KSZTAECENIA DLA KIERUNKU STUDIOW MECHATRONIKA
STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA — PROFIL OGOLNOAKADEMICKI

Umiejscowienie kierunku w obszarze ksztalcenia

Kierunek studiow mechatronika nalezy do obszaru ksztalcenia w zakresie nauk technicznych i jest
powiazany z kierunkami studiow: elektrotechnika, elektronika i telekomunikacja, automatyka
i robotyka, mechanika, informatyka.

Objasnienie oznaczen:

K (przed podkreslnikiem) — kierunkowe efekty ksztatcenia
W — kategoria wiedzy
U — kategoria umiejgtnosci
K (po podkresiniku) — kategoria kompetencji spotecznych
T1A —efekty ksztalcenia w obszarze ksztalcenia w zakresie nauk
technicznych dla studiow pierwszego stopnia o profilu
ogolnoakademickim
01, 02, 03 i kolejne — numer efektu ksztalcenia
Odniesienie do
efektow
Efekty ksztalcenia dla kierunku studiéw mechatronika. ksztalcenia
Symbol Po ukonczeniu studiéw pierwszego stopnia na kierunku w obszarze
studiéw pierwszego stopnia absolwent: ksztalcenia
w zakresie nauk
technicznych
WIEDZA

ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujaca migdzy innymi
K_WO01 | algebre, analizg¢ matematyczna, probabilistyke oraz elementy T1A W01
matematyki dyskretnej i stosowanej

ma wiedzg w zakresie fizyki, obejmujaca miedzy innymi:
mechanike, termodynamike, optyke, elektrycznos¢ i magnetyzm,

K_W02 fizyke jadrowa oraz fizyke ciata statego, fotonike a takze wiedzg T1A_WO1
w zakresie pol i fal elektromagnetycznych
ma podstawowa wiedze z zakresu elektrotechniki w obszarze:
metod analizy prostych obwodoéw elektrycznych pradu statego T1A W02
K_WO03 | iprzemiennego jedno- i trojfazowego oraz podstaw obliczania T1A W03
obwodow magnetycznych, a takze teorii sygnaléw i metod ich -
przetwarzania
K Woa | ma podstawowa wiedzg z zakresu mechaniki w tym mechaniki T1A W02
- pltynow T1A W03
ma podstawowa wiedzg teoretyczna z zakresu budowy
i modelowania  elementow i  ukladow  elektronicznych, T1A W02
K_WO05 | analogowych 1 cyfrowych oraz elementow 1 ukladow T1A W03
energoelektronicznych, pozwalajaca na rozwigzywanie prostych -
zadan inzynierskich
ma uporzadkowana wiedze ogdlna i podbudowana teoretycznie z T1A W02
K_WO06 | zakresu teorii sterowania automatycznego, w tym niezbedna do =
o . " . T1A W03
realizacji automatycznej regulacji uktadow wykonawczych -
K_WO07 | ma uporzadkowang wiedzg ogélna z zakresu programowania, T1A W02
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W tym programowania z uzyciem jezykow wysokiego poziomu, T1A W03

ktéra umozliwia projektowanie programdéw zorientowanych

obiektowo

ma podstawowa wiedze z zakresu robotyki oraz programowania T1A_WO02
K_WO08 | i sterowania robotow i manipulatorow z uwzglednieniem trendow T1A_WO03

rozwojowych w nowoczesnym przemysle T1A W05

ma podstawowa wiedzg z zakresu informatyki i telekomunikaciji,

pozwalajaca na korzystanie z systeméw komunikacyjnych, w tym T1A_WO02
K_W09 | z sieci komputerowych i aplikacji sieciowych oraz stosowanie T1A W03

komputerowego  wspomagania do rozwiazywania zadan T1A W07

inzynierskich z zakresu mechatroniki

ma uporzadkowana wiedz¢ ogélna i podbudowana teoretycznie

K W10 z zakresu _ elektro_rpechanicznego i energoelektronicznego T1A W03
- przetwarzania energii, w szczegélnosci w zakresie napgdow T1A W04
elektrycznych
zna zasady stosowania aparatury pomiarowej oraz wilasciwosci
podstawowych  przyrzadow  pomiarowych, zna  zasady T1A_WO03
K_W11 | funkcjonowania systeméw  pomiarowych oraz  metody T1A W04
komunikacji przyrzadow, a takze ma podstawowa wiedze T1A W05
z zakresu sensoryki przemystowe;j
ma podstawowa wiedz¢ w zakresie materialow oraz
K W12 powoc_zesnych technologii _materia%owycl_l stos_owanych n}iedz__y T1A_WO05
- innymi  w: elektrotechnice, elektronice i telekomunikacji, T1A W07
mechanice oraz automatyce i robotyce
ma podstawowa wiedze w zakresie wytrzymatosci materialow,
K_W13 czasu .ich zuzycia, oddziatywania zu.Zytych' , ?naterialé’w na T1A_ W06
srodowisko naturalne, oraz dostrzega koniecznos¢ ich powtdrnego
uzycia
ma podstawowa wiedze niezbedna do rozumienia spotecznych,
K W14 ekonomiczny’ch,. praV\’/n.yt_:h' .i ?n_nych pozatechnicznych T1A W08
uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej; zna podstawowe zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy
K_W15 ma podstawowa wiedz¢ dotyczaca =zarzadzania, w tym T1A_ W09

zarzadzania jakoscia i prowadzenia dzialalno$ci gospodarczej

zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony
K_W16 | wlasnosci intelektualnej i prawa autorskiego; potrafi korzystac T1A W10
Z zasobOw informacji patentowej

zna ogolne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej

K_ W17 przedsigbiorczos$ci

T1A_ W11

ma podstawowa wiedze¢ z przetwarzania, konsolidacji
K_W18 | iarchiwizacji danych, w tym danych pomiarowych w systemach
mechatronicznych

T1A_W02
T1A_WO03

UMIEJETNOSCI

potrafi: pozyskiwac, integrowac, interpretowac, wyciaga¢ wnioski
oraz formutowaé opinie, na podstawie not katalogowych
producentéw urzadzen, materialow reklamowych, pozyskanych
z literatury, baz danych oraz innych nowoczesnych $rodkow
przekazywania informacji, ktore przedstawione sa w jezyku
polskim

K_U01 T1A UO1

potrafi: pozyskiwac, integrowac, interpretowac, wyciaga¢ wnioski
oraz formutowa¢ opinie, na podstawie: not katalogowych
producentow urzadzen, materiatlow reklamowych, pozyskanych
Z literatury, baz danych oraz innych nowoczesnych $rodkéw

K_U02 T1A_U01
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przekazywania informacji, ktore przedstawione sa w jezyku
angielskim lub innym jezyku wlasciwym i reprezentatywnym dla
mechatroniki

potrafi przekazywac i prezentowaé wiedzg techniczng przy uzyciu
technik  klasycznych i  multimedialnych, w $rodowiskach
K_U03 obejmujacych dyscypliny naukowe: elektrotechnika, elektronika,
informatyka, mechanika oraz automatyka i robotyka w jezyku
polskim i angielskim

T1A_U02
T1A_U04

potrafi: przygotowa¢, udokumentowaé i opracowaé zagadnienia
dla dziedziny nauk technicznych i jej dyscyplin naukowych
K_U04 (elektrotechnika, elektronika, informatyka, mechanika oraz T1A _UO3
automatyka i robotyka) w formie pisemnej, w jezykach polskim
i angielskim

potrafi przygotowac i przedstawi¢ w jezyku polskim i obcym
prezentacj¢ ustna, dotyczaca wybranych zagadnien z zakresu:
elektrotechniki, elektroniki, informatyki, mechaniki oraz
automatyki i robotyki

K_U05 T1A_U04

potrafi okresli¢ stan swojej wiedzy z zakresu mechatroniki oraz
K_UO6 | ma umiej¢tno$¢ samoksztatcenia si¢ z wykorzystaniem zrodet
i zasobow bibliotecznych, Zrodet elektronicznych i baz danych

T1A_UO01
T1A_U05

potrafi postugiwaé si¢ jezykiem angielskim na poziomie B2

K_Uo7 wg Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jgzykowego

T1A_U06

potrafi dobiera¢ i stosowa¢ odpowiednie oprogramowanie
komputerowe do obliczen, symulacji, projektowania i weryfikacji
pomiarowej elementow, uktaddw oraz prostych systemow
mechatronicznych

K_U08 T1A_UO07

potrafi dokumentowac przebieg pracy w postaci protokotu
K_U09 z badan lub pomiaréw oraz opracowaé wyniki prac i przedstawi¢
je w formie czytelnego sprawozdania

T1A_U07
T1A_U08

potrafi zaplanowa¢ i przeprowadzi¢ badania symulacyjne oraz
pomiarowe, dokona¢ analizy rezultatow i przedstawi¢ otrzymane
wyniki w formie liczbowej i graficznej, dokona¢ ich interpretacji
i wyciagna¢ wlasciwe wnioski

K_U10 T1A_U08

potrafi dobiera¢ odpowiednie metody prowadzenia badan
eksperymentalnych oraz rodzaj aparatury badawczej, do
K_Ul1l przeprowadzenia badan urzadzen zwiazanych z: elektrotechnika, T1A _UO08
elektronika 1 telekomunikacja, mechanika oraz automatyka
i robotyka

umie formutowaé i rozwiazywaé proste zadania inzynierskie,
stosujac do tego celu matematyczne metody analityczne (w tym:
rownania i1 uktady rownan algebraicznych i rézniczkowych) oraz
komputerowe metody symulacyjne

K_U12 T1A_U09

potrafi wykorzysta¢c poznane metody opisu i modele
matematyczne, a takze odpowiednie oprogramowanie i symulacje
komputerowe do analizy i oceny dziatania elementéw i1 uktadow
w systemach mechatronicznych

K_U13 T1A_U09

potrafi dokonywaé analizy przestrzeni roboczej dla urzadzen
mechatronicznych ~ z  zastosowaniem  prostych  metod T1A U09
matematycznych lub wlasciwego oprogramowania T1A U13
komputerowego

K_U14
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potrafi - przy formulowaniu 1 rozwiazywaniu zadan,
obejmujacych projektowanie elementdw, uktadoéw i systemow
mechatronicznych - dostrzega¢ ich aspekty systemowe
I pozatechniczne, w tym $rodowiskowe, ekonomiczne i prawne

K_U15 T1A_U10

potrafi poréwnaé rozwiazania projektowe elementow i uktadow
K_U16 mechatronicznych ze wzgledu na zadane kryteria uzytkowe
i ekonomiczne

T1A_U10
T1A_U12

zna zasady bezpieczenstwa i higieny pracy, potrafi je stosowac
w praktyce; potrafi bezpiecznie pracowa¢ w otoczeniu ztozonych
systemow produkcyjnych zawierajacych roboty i zrobotyzowane
systemy montazowe

K_U17 T1A U1l

potrafi oceni¢ koszty wstgpne oraz koszty szacunkowe

K_U18 realizowanych projektdw inzynierskich

T1A U12

umie, na drodze analizy, dokonywaé podzialu urzadzen na
podsystemy  wykonane w  technologiach  zwiazanych
zdyscyplinami  naukowymi  w  zakresie = mechatroniki
i charakteryzowac ich wzajemne zwiazki

K_U19 T1A_U13

potrafi zaprojektowa¢ proces testowania elementow, ukladow
K_U20 i prostych  systeméw mechatronicznych oraz, w przypadku T1A_U13
wykrycia bledow, przeprowadzi¢ ich diagnoze

potrafi dokonywaé¢ analizy sposobu dziatania oraz umie
K_U21 przeprowadzi¢  testy sprawdzajace poprawne  dzialanie T1A_U13
przetwornikéw elektromechanicznych i pneumatycznych

potrafi analizowaé prace urzadzenia mechatronicznego uzywajac

K_U22 wlasciwie dobranych metod i narzedzi sposrdd rutynowych metod T1A_U15
1 narzedzi, stuzacych do rozwiazania prostych zadan inzynierskich
potrafi dokona¢ analizy prostego procesu produkcyjnego oraz T1A U13
K_U23 . . .
- zaproponowac¢ dla niego zautomatyzowany system sterowania T1A_U16
potrafi analizowa¢ tancuch kinematyczny urzadzenia; potrafi
. . o , , : T1A_U13
K_U24 | analizowa¢ rozktady sit i momentow w tancuchu kinematycznym -
. T1A_U16
oraz dobra¢ naped -
K U5 potrafi zaprojektowa¢ proste uktady elektrotechniczne, narysowac T1A_U14
- ich schemat, dobra¢ elementy oraz dokona¢ montazu T1A U16
potrafi zaprojektowaé proste uktady elektroniczne, narysowac ich
. . . . T1A_U14
K_U26 schemat, dobra¢ elementy, zaprojektowa¢ obwdd drukowany oraz -

. ; T1A_U16
dokona¢ prostego montazu -
potrafi zaprojektowaé proste elementy i uklady mechaniczne,

. . L T1A_U14
K_U27 opracowa¢ ich model 3D, dokona¢ podstawowych obliczen -

. ., . T1A_U16
wytrzymato$ciowych oraz sporzadzi¢ dokumentacj¢ wykonawcza -
potrafi zaprojektowaé proste ukltady mikroprocesorowe, oraz

K_U28 opracowaé algorytm sterowania i implementowaé¢ go w postaci T1A _U16
programu
potrafi zaprojektowac dla prostego procesu uktad automatycznej
K_U29 regulacji, stosujac klasyczne regulatory iuklady sprzezen T1A _U16
zwrotnych
K U30 potrafi do!orac rodzaj aktuatora do realizacji napedu urzadzen T1A U16
- mechatronicznych -
K U3l potrafi zbudowaé, uruchomi¢ oraz przetestowac zaprojektowany T1A_U13
- uktad lub prosty system mechatroniczny T1A U16
KOMPETENCJE SPOLECZNE
K Kol | rozumie pot’rzebq uczenia sig przez cale zycie; potrafi inspirowac i T1A KO1
- organizowaé proces uczenia si¢ innych osob -
K_K02 potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji T1A K01
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okreslonego przez siebie lub innych zadania oraz ma swiadomos$¢ T1A_KO04
waznosci systematycznej pracy

ma $wiadomo$¢ wazno$ci i rozumie pozatechniczne aspekty
i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wplywu na

K_KO03 X . . . ; Y L T1A_KO02
srodowisko, 1 zwiazanej z tym odpowiedzialnosci za
podejmowane decyzje
K K04 potrafi wspotdziata¢ i pracowaé w zespole, przyjmujac w nim T1A KO3
- rozne role —
K_KO05 prawidtowo _1dentyﬁkuje i rozstrzyga dylematy zwigzane T1A_KO5
z wykonywaniem zawodu mechatronika
potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob przedsigbiorczy oraz ma
.. > , . T1A_KO05
K_KO06 swiadomos¢ negatywnych skutkéw spolecznych postgpowania T1A K06

nieetycznego

ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej,
a zwlaszcza rozumie potrzebg formulowania i przekazywania
spoteczenstwu, w szczego6lnosci poprzez srodki masowego
K_KO07 przekazu, informacji i opinii dotyczacych osiagnie¢ techniki T1A K07
i innych aspektow dziatalnos$ci inzynierskiej; podejmuje starania,
aby przekaza¢ takie informacje i opinie w sposéb powszechnie
zrozumialy




